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1,191,301. Prostheses. H. KOHLER and H. MAY 
[trading as VIENNA-TONE HORGERATE ING. 
KOHLER und ING. MAY OHG.] 12 May, 1967 [13 
May, 1966], No. 22203/67. Heading A5R. A support 
for a prosthesis and arraniged for detecting 
miyoelectric potentials used to control an artificial 
limb comprises a member 2 adapted to be attached 
to the body of the user and formed with two 
openings 3 which slidably receive electrodes 4, 
there being an electrode holder 5 releasably 

and in use, maintains the electrodes in 
:h the body of the user. The member 2 

ocket of an artificial limb secured 
to the user by straps &c. and the electrode holder, cf 
a. thermoplastic material so that, it may be softened 
and shaped as required, may be secured to the 
member 2 by a (press stud arrangement 7, 8. In an 
embodiment (Figure 3, not shown) the electrode 
bolder is in the form of a leaf spring which bears 
upon the electrodes. 
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for specific purposes. 

Claims of corresponding document: GB 1191301 (A) 
"WARNING** start of CLMS field may overlap end of DESC ". 

which has a centring pin 16. The platelet 15 is adhesively affixed to the supporting member 2 of the 
prosthesis. 

WHAT WE CLAIM IS: 

1 . A prosthetic support having electrodes for detecting myoelectric voltages for controlling the movements of 
an artificial limb comprising a supporting member adapted to be attached to the body of a user and formed 
with two openings respectively disposed at locations where, in use of the support, myoelectric voltages are 
generated during muscular contraction of the user, electrodes slideably received within the openings, and 
an electrode holder which is releasably secured to the supporting member at a location intermediate the 
openings, engages the electrodes and, by virtue of its inherent resilience, in use of the support serves to 
maintain the electrodes in contact with the body of the user. 

2. A prosthetic support as claimed in claim 1 , wherein the supporting member is formed with a centring hole 
at a location intermediate the said openings, a fixing member is secured to the supporting member by 
engagement of a pin thereof in the centring hole, and the electrode holder includes a fixing member co- 
operable with the fixing member on the supporting member to releasably secure the holder to the 
supporting member. 

3. A prosthetic support as claimed in claim 1 or 2, wherein the electrode holder is releasably secured to the 
supporting member by means of a press stud device. 

4. A prosthetic support as claimed in claim 1, 2 or 3, wherein the electrode holder comprises outer parts 
formed of thermoplastics material upon which respective electrodes are mounted. 

5. A prosthetic support as claimed in claim 1 , 2 or 3, wherein the electrode holder comprises outer parts in 
the form of leaf springs which are made of electrically insulating materia! and which bear upon respective 



6. A prosthetic support constructed, arranged and adapted to operate substantially as hereinbefore 
described with reference to, and as illustrated in, the accompanying drawings. 
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Description of corresponding document: GB 1191301 (A) 
COMPLETE SPECIFICATION 
Improvements in Prosthetic Supports 

We, HELMUT KOHLER and HERMANN MAY, both citizens of Austria, Trading as "VIENNATONE 

HORGERATE' ING KOIILER 

UND ING MAY OFFENE HANDELS GESELL 

SCHAFT respectively of, Schonbrunnergraben 92, Vienna 18, Austria and Geusangasse 12/10, Qiwn 3, 
Austria, do hereby declare the invention for which we pray that a 

Patent may be granted to us and the method by which it is to be pedormed, to be particularly described in 

and by the following statement : 

This invention relates to prosthetic supports. 

It has already been proposed to us the myoelectrical potentials which are generated when a muscle 
contracts for the purpose of controlling the motion of prostheses. For this purpose two relatively spaced 
receptor electrodes are applied to the skin at locations above and lengthwise of the group of muscles which 
would normally generate the desired motion, or above the stump left by amputation, these electrodes 
transmitting the potentials that appear during the voluntary contraction of the muscle through electrical leads 
to a control circuit which amplifies these potentials converts them and applies them to the switch means of 
electrometer or pneumatic devices for effecting movements of parts of an artificial limb. 

For instance, in the case of a forearm prosthesis which reproduces the gripping movements of the hand, 
two receptor electrodes are applied to the skin lengthwise of the remaining muscle fibres of the flexor in the 
upper arm, which controls the closing of the hand, and two electrodes are applied lengthwise of the 
extensor, which controls the opening of the hand . The potentials which appear when the flexor or extensor 
is contracted are picked off by the associated pair of electrodes and transmitted to separate control 
channels in the amplifier circuit. A relay is then operated to cause voltage to be applied to the actuating 
motor of the prosthesis with the polarity for generating the required hand of rotation, the rotation of the 
motor being then converted through a gearing into the required movement of the artificial hand. 

If it should be impossible to derive controlling potentials from the flexor andlor extensor, then such a 
potential may be derived from some other musde or residual muscle in which case the wearer of the 
prosthesis is capable of accustoming himself to this change. For example, the potentials could be derived 
from that pair of muscles which otherwise controls the retraction and extension of the hand on the wrist and 
these potentials could be used for controlling the gripping mechanism. In principle any other muscle of the 
body that is still intact could be so used as a controlling potential source. The wearer of the prosthesis 
quickly learns how to control gripping movements of the hand by the voluntary contraction of muscles which 
originally served other purposes. 

It must be borne in mind that whenever the prosthesis is removed it must be detached from the leads which 
connect it to the control unit which may be worn on some other part of the body. Since a prosthesis is 
usually taken off once a day the electrodes must be so contrived that their repeated removal and 
replacement do not affect their safe connection to the artificial limb. The electrodes should bear closely with 
slight pressure on the skin but any painful local pressure must be avoided. 

The present invention consists in a prosthetic support having electrodes for detecting myoe7ectic voltages 
for controlling the movements of an artificial limb comprising a supporting member adapted to be attached 
to the body of a user and formed with two openings respectively disposed at locations where, in use of the 
support, myoelectric voltages are generated during muscular contraction of the user, electrodes slidably 
received within the openings, and an electrode holder which is releasably secured to the supporting 
member at a location intermediate the openings, engages the electrodes and, by virtue of its inherent 
resilience, in use of the support serves to maintain the electrodes in contact with the body of the user. 

The invention will now be described, by way of example, with reference to the accompanying drawings, in 

Figure 1 is a section of an arrangement according to the invention; Figure 2 is a plan view of the 
arrangement of Figure 1 ; and 

Figure 3 is a section of a second arrangement according to the invention. 

In the drawings, a portion of a supporting member 2 of a prosthesis is adapted to a part 1 of the body of a 
wearer. The supporting member 2 may take the form of a conventional socket individually fashioned to fit 
the wearer and made of an insulating material, this socket being provided with supporting straps, buckles 
and so forth. Openings 3 in the supporting member 2 are so located that they will come to lie exactly above 
the locations of optimum potential take-off, which locations have been determined by measurement before 
the supporting member 2 is adapted to the wearers needs. For generating the closing action of the hand the 
openings 3 in the supporting member 2 are located above the flexor, lengthwise thereof. The openings 3 
are bores drilled directly into the supporting member 2 and the adhesive insertion of a wear resistant 
bushing into an overdimensioned hole may also be an advisable and easily performed step. 

In the embodiment shown in Figure 1 , receptor electrodes 4 are detachably secured to a hoop 5 made of a 
synthetic material of the thermoplastic kind. Each electrode is formed with a hole 12 and a lead 6 extends 
through this hole and is attached to the electrode by means of a screw 13. 

The leads 6 are combined in a common cable 9 which is connected to an electronic control unit. 

Anchored in the supporting member 2, between the openings 3, is a male member 7 of a press stud, the 
associated socket 8 being inserted in the hoop 5 in an appropriate position between the two receptor 
electrodes 4. Naturally the positions of the male and female members of the press stud may be reversed. 
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When the artificial limb has been adapted to the stump and the openings 3 have been provided in the 
predetermined positions, the hoop 5 is briefly heated with hot air for the purpose of adapting the curvature 
thereof to the local curvature of the sleeve-like member 2. The receptor electrodes 4 are then inserted into 
respective openings 3 whilst the hoop 5 is still plastic and gently pressed onto the skin. Finally, the hoop 5 is 
secured to the supporting member 2 of the prosthesis by closing the press stud 7, 8. Owing to the brief 
heating of the hoop 5 its shape can be adapted to that of the supporting member 2 and at the same time a 
contact pressure of any desired magnitude can be established. 

In the embodiment shown in Figure 3, receptor electrodes 4 are independently inserted into respective 
openings 3 in a supporting member 2 and the hoop 5 of Figures 1 and 2 is replaced by a press stud device 
10, which is formed with lateral extensions 1 1 . These extensions 1 1 resemble leaf springs made of an 
insulating material and are so arranged that their ends apply pressure to the electrodes 4 in the openings 3 
of the supporting member 2 to provide the required contact between electrodes and skin. For connection to 
the leads 6 each receptor electrode 4 is pierced by an oblique channel 12 into which the ends of the leads 
can be inserted and clamped by a screw 13. 

The above arrangements of the receptor electrodes 4 in openings 3 in the supporting member 2 and their 
location by means of a press stud 7, 8 or 10 affords considerable advantages. More particularly, the 
arrangements permit the required contact pressure of the electrodes to be easily adjusted and also to be 
quickly re-adjusted at any time to relieve painful pressure points. The proposed arrangements are so 
devised that they can be easily assembled and undone with one hand. This is a special advantage when 
several electrodes are provided on the supporting member of the artificial limb for simultaneously controlling 
the gripping action of the hand as well as rotary movements of the wrist and up and down movements of the 
forearm. 

The actual movement of the artificial limb is conveniently generated by batterypowered miniature motors 
(not shown) which need not necessarily be of the rotary type. Operation by pneumatic or hydraulic actuating 
cylinders may also be contemplated. 

For fixing the male member 7 of the press stud 7, 8 of Figures 1 and 2 or 10 of 
Figure 3 a centring hole 14 is formed in supporting member 2 at the same time as the holes 3 for the 
reception of the electrodes. The male member of the stud is firmly fitted to a deformable platelet 15 which 
has a centring pin 16. The platelet 15 is adhesively affixed to the supporting member 2 of the prosthesis. 

WHAT WE CLAIM IS: 

1 . A prosthetic support having electrodes for detecting myoelectric voltages for controlling the movements of 
an artificial limb comprising a supporting member adapted to be attached to the body of a user and formed 
with two openings respectively disposed at locations where, in use of the support, myoelectric voltages are 
generated during muscular contraction of the user, electrodes slideably received within the openings, and 
an electrode holder which is releasably secured to the supporting member at a location intermediate the 
openings, engages the electrodes and, by virtue of its inherent resilience, in use of the support serves to 
maintain the electrodes in contact with the body of the user. 

2. A prosthetic support as claimed in claim 1 , wherein the supporting member is formed with a centring hole 
at a location intermediate the said openings, a fixing member is secured to the supporting member by 
engagement of a pin thereof in the centring hole, and the electrode holder includes a fixing member co- 
operable with the fixing member on the supporting member to releasably secure the holder to the 
supporting member. 

3. A prosthetic support as claimed in claim 1 or 2, wherein the electrode holder is releasably secured to the 
supporting member by means of a press stud device. 

4. A prosthetic support as claimed in claim 1 , 2 or 3, wherein the electrode holder comprises outer parts 
formed of thermoplastics material upon which respective electrodes are mounted. 

5. A prosthetic support as claimed in claim 1 , 2 or 3, wherein the electrode holder comprises outer parts in 
the form of leaf springs which are made of electrically insulating material and which bear upon respective 
electrodes. 

6. A prosthetic support constructed, arranged and adapted to operate substantially as hereinbefore 
described with reference to, and as illustrated in, the accompanying drawings. 

"WARNING** end of DESC field may overlap start of CLMS **. 



Data supplied from the esp@cenet database — Worldwide 



K//v3.espacenetxom/publicationDetails/description?CC=DE&NR=1566408Al&KC=A... 10/9/2009 



BUNDESREPUBLIK DEUTSCHLAND 
DEUTSCHES WffWQk PATENTAMT 



Deutsche KL: 30 d, 2 



Offenlegungsschrift 1 566 408 



Aktenzeichen: P 15 66 408.1 (V 33594) 
Anmeldetag: 3. Mai 1967 
OfTenlegungstag. 18. Februar 1971 



Ausstellungsprioritat: — 



® 

® 



Untonsprioritat 

Datum: 

Land: 

Aktenzeichen: 



Bezeichnung: 

Zusatz zu: 
Ausscheidung aus: 
Anmelder: 

Vertreter: 



13. Mai 1966 
osterreich 
A 4575-66 



Vcrfahrcn und Kinrichtung zur Iagerichtigen Anordnung von 
Abnahmeclektroden fur myoelektrische Steuerspannungen in 
Kunstgliedern 



Viennatone Horgerate Ing. Kohler und Irtg. May oHG, Wien 

Grunecker, A., Dipl.-Ing.; Kinkeldey, H., Dr.-Ing.; Patentanwalte, 
8000 Munchen 



Als Erfinder benannt. Zyhlarz, Gerhard, Ing., Wien 



Benachrichtigung gemaB Art. 7 § 1 Abs. 2 Nr. 1 d. Ges. v. 4. 9. 1 967 (BGB1. 1 S. 960): 25. 3. 1969 



CO 

o 



ORIGINAL INSPECTED 



PaCntanwalte 
Qrunecker u. Dr. Kmketdey 
8 Munchen 22, MaximiUanstr. 43 



-3. Mai 1967 

N/10563 



1566408 

«vien»atcme HSrgerSte* ing. K$hler und Tng. May offene Handels- 
gesellsrhaft in *ien (Osterreich) 

verfahren und Sinricbtung zur lagerichtigen Anordnung von 
Abnahmeelektroden fUr myoelektri ache steuerspannungen in 
Kunstgliedem 



Pie Srfindung bet:ri£ft Verfahren und ^inrichtungen 
zur lar/erichtigen Anordnur.g von Abnahmeelektroden fUr myo- 
elektrische Steuerspannungen in Kunstgliedern, insbes. Arm- 
Bein\>rothesen, zwerks Bevagungssteuerung der letzteren. 

~5s ist bereits ^kannt, myoelektrische StriJme, die 
bei der Kontraktion eineu Muskels entstehen, zur Fteuerung von 
Prothesen zu trtnUtzen. Dabei werden zvei im Abstand angeordnete 
und an der ffaut oberhalb der die gewUnschte Bevegung auslbsenden 
Muskelgruppe bzv. ihres Amputationsrestes in LSngsrichtung zu \ 
dieser Muskelgruppe anlicgende Abnahmeelektroden angelegt, welche 
die bei der (willentlichen) Musekelkontraktion auf tretenden span- ' 
nungen abnehmen und Uber Verbindungsleitungen einer steuerschal- 
tung zufilfcren, die die sr.- Spannungen verstarkt, entsprechend uni- 
form t und im we iter en verlauf Sc-ialtglieder von elektromotorischen 
Oder pneumatischen Vorrichtu,ngen auslflst, die alsdann eine Be- 
vegung ausfUhren, die von dieser Muskelgruppe ausgelast ist. 
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So werden etva bei einer Unterannprothese , bei der 
die Greifbewegungen der Hand nachgebildet werden, an der Haut 
lSngs der am Oberarm vorhandenen Muskelreste des Plexors, der 
das S<~hlieflen der Hand besorgt und des Extensors, der dem Qffnen 
der Hand dient, je zwei Abnahmeelektroden angelegt. Die bei der 
Kontraktion des Plexors bzw. Extensors auftretend en Spannungen 
werden von dem jeweiligen Elektrodenpaar abgenommen und getrennten 
SteuerkanSlen der VerstSrkersffcaltung zugefiihrt, die je Uber ein 
Relais die Spannungsquelle mit dem Antriebsmotor des Kunstgliedes 
in der dem gewiinschteri Drehsinn entsprechenden Polung verbinden, 
wobei die Drehung des Motors mittels eines Getriebes in die ge- 
wUnschte Bevegung der kiinstlichen Hand umgewandelt vird. Ss sind 
indes auch andere SteuerungsmSglichkeiten gegeben; falls, urn be: 
diesem Beispiel zu bleiben, eine Abnahme von Steuerspannunger 
vom ^lexor bzv. Sxtensor nirht mbglich sein sollte, kann die 
Steuerspannung von einem anderen Huskel bzw. Kuskelrest bezogen 
werden, was nur eine Frage der Gewohnung des ProthesentrHgers ist. 
Bei spiel sweise kann die Spannung von jenem Muskelpaar bezogen 
werden, das ein Abbeugen der Hand bzw. eine RUckstellung in die 
Strecklage besorgt, zur Steuerung des Greifmechanismus verwendet 
werden, vie ja grundsatzlich auch jeder intakte irgendwo am icbrper 
befindliche Muskel in diesem Zusaramenhang als AusliSser heranga- 
zogen werden kann. Der Tnvalide lernt in kurzer Zeit die Greif- 
bewegung durch Brregung von Muskeln herbeizuftthren, weiche ur- 
sprlinglich anderen Zvecken als dem schlieflen und Sffnen der Hand 
dienten oder nbch dienen. 
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An die zur Abnahme der Steuerspannung dienenden Ab- 
nahmeelektrode verden versehiedene Anforderungen gestellt. Die 
endgUltige 'age der Abnahmeelektroden in bezug auf die ihr zuge- 
ordnete Muskelgruppe muQ zunachst durch systematisches Abtasten 
mittels Prufelektroden, die an MeflgerSte entsprechender Empfind- 
lirhkeit angeschlossen sind, gefunden verden. Nach Srmittlung 
der PunVte optimaler Spannungsabgabe , stellt sich nun die vor- 
liegende Srfindung die Aufgabe, die Abnahmeelektroden in dieser 
fe9tgestellten '-age auf einfache v eise losbar zu sichern, chr.e » 
daO dabei groQere konstruktive Varanderungan an der Prothesa 
durrh den Prothesenbauer und zeitraubenda Anpassungsarbaiten 
durrhnafiihrt verden mussen. Da die Srmittluncr der ootimalen 
Anbringungsstelie der Abnahmeelektroden nicht aussohi-ie.3li.ch 
Faohe des Prothesenerzeugers Oder des Fc.-har2t.es sei-.i sollte- 
besteht auch das Problem nach individual ler Krm.it Hung dieseir 
sullen und naoh Anbringung der Slektrocian an inner. &,\£ einfache 
veise und ohne dazu handverkliche Kunstfertigkeit besitzen id 
raussen. SchlieBlich ist zu bederien, dafl ein Abnahmen der Prothese- 
ihre Trennung von jenen T.eitungen verlangt, die von ihr ausgohen 
und zu dem steuergerat fuhren, velches a.i einer anderen Korper- 
stelle getragen vird. Da die Prothese in der Regel taglich 'abge- 
legt vird, mussen die Elektroden so beschaffen sein, daB ihr 
immer vieder erfolgendes Abnehmen und Aufsetzen ihren i sicheren 
Halt im Kunstglied nicht beeintraohtigt. Dabei sollen die Abnahme - 
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•lektroden satt unter geringem Anprefldruck auf der Haut aufliegen, 
vobei jedoch schmerzend sich ausvirkende Druckstellen vermieden 
verden sollen. 

Das vorliegende Verfahren zur lagerichtigen Anofdnung 
von Abnahmeelektroden fUr myoelektrische Steuerspannungen in 
Kunstgliedern erreicht dieses Ziel erfindungsgemaB dadurch, dafl 
zuerst die Stellen der optimalen Anordnung dieser Slektroden 
zveckmaflig einschliefllich der noch zulMssigen Toleranzen ihres 
) gegenseitigen Abstandes auf bekannte veisa am Kiirper des Prothesen- 
trSgers ermittelt, sodann diese Stellen unter Bedachtnahme auf die 
T,age, velche der Tragteil (Schaft) des Kunstgliedes beim Tragen 
desselben auf dem Kdrper einnimmt, auf diesen T::agteil Uberfcragend 
warkiert verden und dafl sodann unter Bedachtnahrie auf einen 
Ulektrodenhalter, dessen Abmessungen dem erwittelten Abstand 
entsprechen, in *n Tragteil zvei f.ccher ur,d zweckmaflig auch 
ein Orientierungsloch eingebracht verden, vorau?, nach Pixdarsn 
eines Halttteiles einer lbsbaren Verbindungseinrichtung in dieser 
Mitte, in die Locher die Elektroden eingeseczt und mit dem in den 

! 

genannten Tragteil eingesetzten, den Gegenhalteteil aufveisenden 
Slektrodenhalter unter Festlegung eines maBigen Auflagedruckes 
gesichert verden. Dieses Orientierungsloch, welches die stelle 
festlegt, an velcher der Halteteil des Elektrodenhalters, zveck- 
maflig der Patrizenteil eines Druckknopf es , befestigt vird, wird, 
venn es sich un ein Elektrodenpaar handelt, das ein und demselben 
Muskel zugeordnet ist, zweckmSflig in der Mitte zwischen den beiden 
genannten Lttchern liegen. Soli jedoch eine Lagevertauschung der 
beiden S lektroden ausgeschlossen werden, so wird es auBermittig 
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angeordnet. 

Zwectanaaig vird das Verfahren so durchgeftthrt, daB ein 
mit den Elektroden und dem GegenhaXteteil eine Sinneit bildender, 
aus thermoplastischem Material bestehender Blektrodenhalter An- 
vendung findet und daB dieser zvecks Anpassens an die AuSenform 
des Tragteiles des Kunstgliedes in bis zur Weichplastizitat er- 
varmtem Zustand nach Sicherung auf dem genannten Tragteil der 
AuBenform desselben angepaflt vird. Die zur DurchfUhrung dieser 
Verfahren bestinwnten Sinrichtungen sind erfindungsgemaa so be- 
sehaffen, dafl an zvei individuell nach den Gegebenbei ten des 
Einzelfalles ermittelten in Abstand voneinander angeordneten 
Steilen des am Kbrperglied angepaBten Eragtei'les des Kunstgliedes 
Gffnungen vorgesehen sind, in denen mit der Kaut unter leichtem 
Anprefldruck stehende Abnahmeelektroden losbar gesichert sind; 
dabei kdnnen die Abnahmeelektroden dauernd mat ihrerr. Halter 
verbunden, d. h. teilveise in diesen einflsbsttat Oder sonstwie 
unlbsbar mit ihm verbunden sein„ Oder ater vom Blektrodenhalter 
gesonderte Bauelemente vorstellen. 

Veitere Sinzelheiten der Erfindung sind der schemati- 
schen Zeichnung eu entnehmen, in der in den Pig. i und 3 zvei 
mtfgliche AusfUhrungen von erfindungsgemSBen Abnahmeelektroden 
gewigt sind. Pig. 2 ist eine Draufsicht auf Pig. 1. 

Die Piguren zeigen einen Ausschnitt des an tttrperglied 1 
angepaBten Tragteiles 2 des runstgliedes, das man sich in der 
Kegel als einen dem TrSger individuell angepaBten Schaft an sich 
bekannter Art, aus isolierendem Material, vorzustellen hat, an 
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velchea HaltebSnder, Befestigungsschnallen u. a. angreifen. Die 
im Tragteil 2 vorgesehenen Offnungen 3 sind, vie bemerkt, so an- 
geordnet.daB sie genau oberhalb den Ptellen optimaler spannungs- 
abgabe gelegen sind, die vor erfolgtea Anpassen des Tragteiles 2 
des Kunstgliedes durch Messung ermittelt vurden. Soli etwa das 
Schlieflen der Hand ausgeiast verden, so befinden sich die (iff nun- 
gen 3 des Tragteiles oberhalb des Flexors und in LSngsrichtung 
zu diesera. Diese flffnungen sind Bohrangen, die unmittelbar in den 
HUlsenteil 2 eingebracht sind, vobei auch das Sinkleben einer 
verschleiflfesten Buchse in eine mit UbermaB hergestellte Bohrung 
eine empfehlensverte und einfach durchf tthrbare Mafinafcne ist. 

Beim AusfUhrungsbeispiel nach Fig. 1 sind die Abnahme- 
elektroden 4 in einem BUgel 5 aus Kunststoff thermoplastischer 
Art ISsbar gesichert, wobei an die Slektroden 4 angeschlossene 
Verbindungsdrahte 6 an eine geraeinsame Ausgangsleitung 9 gefUhrt 
sind, die mit der elektronischen Steuerschaltung verbunden ist. 
Zvischen den fiffnungen 3 des Tragteiles 2 ist in diesem ein Druck- 
knopf 7 verankert, vogegen dessen Aufnahmeteil 8 im Bagel 5 
zwischen den Abnahmeelektroden 4 in entsprechender Lage eingesetzt 
ist. Bine Vertauschung der dargestellten Anordnung des Matrizen- 
und des Patrizenteils ist natttrlich ausftthrbar. Hach erfolgter 
Anpassung des Cunstgliedes auf das r&rperglied und Hersteilen der 
flffnungen 3 in der eraittelten lage, vird der BUgel korsseitig . 
mit Heiflluft erhittt, urn den BUgel 5 der Ortlichen rrttfctang des 
HUlsenteiles 2 anpassen zu konnen; sodann verden die Abnahme- 
elektroden 4 bei noch deformierbarem BUgel in ihre Offnungen 
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eingeflihrt und unter leichtem AnpreBdruck auf die Haut aufgesetit, 
vorauf der Bttgel mittels des Druckknopfes 7, 8 am Tragteil 2 des 
lunstgliedes befestigt vird. Durch die kurzzeitige Erhit'zung des 
Bligels 5 kann nicht nur deasen Form jener des Tragteils 2 ange- 
paflt, sondem auch der Anprefldruck in gevUnschter Starke einge- 
s tent verden. 

Bei der AusfUhrungsfora geaaB Fig. 3 verden die Abnahae- 
elektroden unabhangig voneinander in die tlffnungen des Trag- 
gliedes^eingesetzt und an Stelie des BUgels 5 eine Druckknopf- 
vorrichtung 10 vervendet, die seitlich angeordnete blattfeder- 
artige rorts«t«e 11 aus Isoliermatedal aufveist, die mit ihren 
Snden unter Anprefldruck auf den in den 6ffnungen 3 des Tr&gteiles 
2 eingesetzten Elektroden 4 anliegen. Zura AnschluQ der Verbindungs- 
drahte 6 besitat jede Abnahaeelektrod* eine schrag verlaufende 
durchgehende Bohrung 12, in velche die Drahtenden eingefUhrt und 
durch eine Druckschraube 13 verklemntt verden. 

Durch die erfindungsgeaSBe Anordnung der Abnahmeelektro- 
den in Offnungen im Tragteil und deren Verankei-ung mittels eines 
Druckknopfes ergeben sich v/esentliche Vorteile. Insbesondere kann 
bei der erfindungsgemKBen Anordnung der gevUnschte Kontaktdruck 
der 3iektroden leicht eingestellt und im Falle einer gevtinschten 
Xndtrung desselben innerhalb kttrzester Zeit nachgestellt bzv. 
im Fall* schfiersender Drucksttllen vermindert verden. Die erf in- 
dangsgemSde Anordnung ist so be* chaff en, dafi tie auch mit einer 
Rand leicht zuaammengesetzt und gelOst verden kann. Dies virkt 
•icfe insbes . dort vorteilhaft aus, wo mehrere Blektrodenpaart m 
tragteil des tunstgliedes angeordnet verden, m etwa die Greif- 
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bevegungen der Hand, Drehbewegungen des Handgelenkes und Heben 
und Senken des Unterarmes gleichzeitig zu steuera. 

Die eigentliche Bevegung des Kunstgliedes erfolgt zveck- 
mSBig Uber batteriegespeiste neinmotoren, die nicht unbedingt 
rotierender Art sein mUssen; eine Betatigung durch Druckluft- 
oder FlUssigkeitszylinder kann zv eckmaBig sein. Dies ist jedoch 
eine bereits auflerhalb des Rahmens dieser Srfindung liegende 
MaBnahme . 

Zur Fixierung der Druckknopfpatrize 7 wird im Zuge der 
Herstellung der zur Aufnahme der Slektroden besticimten Lttcher 3 
auch ein Zentrierungsloch 14 hergestellt. Die Patrize sitzt fest 
auf einem deformierbaren Plattchen 15, das einen Zentrierungsdorn 
16 besitzt. Das Plattchen 15 ist mit dem Prothesenschaft verklebt. 
Bei Slektrodenpaaren, die demselben Muskel zugeordnet sind, kann 
so vorgegangen verden, daB der Elektrodenhalter mit eingesetztem 
Patrizenteil, nach SinfUhren der Elektroden in ihre Lbcher, von 
selbs'c in der richtigen Lage auf den Schaft aufgeklebt wird. 
Loch 14 und Dom 16 sinddann entbehrlich. 

Obvo'nl die hier angefUhrte Anordnung insbesondere far 
amputierte und geiahmte ISrperglieder mit Erfolg angevendet ver- 
den kann, ist eine Verwendung der vorlieg^nden Anordnung dar Ab- 
nahmeelektroden auch zur Bevegungssteuerung von Kunstgliedern miJg- 
lich, die zur femgesteuerten Handhabung gefahrlicher Substanzen 
in vissenschaftlichen Laboratorien vervendet verden. 
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Patent an sprttche : 

1. Verfahren zur lag©2?iehti|j®n Anordnung von Abnahmeelek- 
troden fiir rayoeiektrische steuerspansa&sgsa in lunstgliedern, 
insbes. Armprothesen, zvecks Bewegungssteuerung der letzteren, 
dadurch gekennzeichnet , dafl zuerst die Stellen der optimal en 
Anordnung dieser Slektroden zweckmaflig einschliefllich der noch 
zulSssigen Toleranzen ihres gegenseitigen Abs'candes auf bekannte 
weise am rprper des ProthesentrSgers ermittelt, -sodann diese 
stellen unter Bedachtnahme auf die Lage 5 seiche der Tragteil 
(Schaft) des Kunstgliedes beim Tragen desselben auf dem KBrper 
einnimnt, auf diesem Tragteil Ubertragend markiert werden, and 
dafl sodann unter Bedachtnahme auf einen 'Slektrodenhalter, dessen 
Abmessungen dem ermittelten Abstand entsprechen , in den Tragteil 
zwei T.Scher und zweckmaflig auch ein Qrientierungsloch einge- 
bracht werden* worauf, nach Fixieren eir.es Halteteiles einer 
lBsbaren Verbindungseinrichtung in dieser Mitte, in die lo-her 
die *Ui2ktroden eingesetzt und mit dem ir den genannten Trag- 
teil eingesetzten, den Gegenhalteteil aufv/eisenden Blektroden- 
halter unter Festlegung eines mfifligen Auflagedruckes gesichert 
werden , 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dafl 
ein mit den Slektroden undcfem Gegenhalteteil eine Hinheit bil- 
dender, aus thermoplastischem Material bestehender Elektroden- 
halter Anwendung findet und dafl dieser zwecks Anpassens an die 
Auflenforra ties Tragteil s des lunstgliedes in bis sur weich- 
plastiiitlit erwarmtem Zustand nach sicherang mS dem genannten 
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Tragteil der AuBenform desselben angepaflt wird. 

3. Einrichtung zur DurchfUhrung des Verfahrens nach Anspruch 
1 Oder 2, dadurch gekennzeichnet, daS an zvei individuell nach 
den Gegebenheiten des Einzelfalles ermittelten m Abstand von- 
einander angeordneten Stellen des am Kttrperglied angepaflten Trag- 
teiles des runstgliedes Cffnungen vorgesehen sind, in denen mit ; 
der Haut unter leichtem AnpreBdruck stehende Abnahmeelekti'oden 
lesbar gesichert sind. 

4. Einrichtung nach Anspruch 3, dadurc* gekennzeichiiet, daB 
die beiden Abnahmeelektroden auf einem Siektroaenhalter aus themo- 
plastischem Material in ein^r dem Abstand der beiden Offnungen 

des Traggliedes entsprechenden Sntfernung anceordnec sind und 
dieser Slektrodenhalter mittels eines Druc'cknopfes oder einer 
Shnlichen, ldsbaren, Lagerichtigkeit gevahrlei stand an Einrichtung 
am Tragteil befestigt ist. 

5. Einrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichiiet, dafl 
eine ira Tragteil befes'cigbare Druckknopf /orrirhtung seitlich 
angeordnete olattfederarcige Fortsatze aus IsolieraiateriaL auf- 
veist, di.e mit ihren Bnden unter An pre dd ruck auf den in der-. 
8?fnungen des Tragteiis singesetaten Elektroden anliegei. 
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